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บทคัดยอ 

 ปริญญานิพนธฉบับน้ีกลาวถึงการออกแบบและสรางระบบรักษาความปลอดภัยภายในบานระบบ
ตรวจจับและพิสูจนอัตลักษณใบหนาบุคคลในบริเวณพ้ืนที่สวนตัว ดวยบอรดราสเบอรรี่ พาย 3 ซึ่งเปนบอรด
คอมพิวเตอรขนาดเล็ก ติดตั้งระบบปฏิบัติการราสเบียน ติดต้ังซอฟตแวร โอเพนซีวี  [8] ไพทอน [7] พีเอชพี 
และมายเอสคิวแอล ใชงานรวมกับมอดูลกลอง เชื่อมตอเครือขายอินเทอรเน็ตเพ่ือรองรับงานแจงเตือนผาน
แอปพลิเคชั่นไลน และเชื่อมตอกับสมารทโฟน เพ่ือรองรับงานควบคุมตั้งคาการใชงานตางๆ เพ่ือใหบริเวณ
พ้ืนที่สวนตัวมีระบบเฝาระวังสอดสองดูแล และแจงเตือนไดทันทีเพ่ือเพ่ิมความปลอดภัยมากยิ่งขึ้น นอกจากนี้
ยังมีโปรแกรมบนสมารทโฟน สามารถเรียกดูวิดีโอไดทันทีจากไอพีของตัวกลองที่ไดทําการฟอรเวิรด พอรต 
(Forward Port) [3] ไว และตั้งคาระบบบนบอรด พรอมฟงกชั่นดูวีดีโอยอนหลังจากไฟลที่ทําการสงผานโพรโท
คอลเอฟทีพี [2] มาเก็บไวที่เซิรเวอร ฟงกชั่นการล็อกประตูหนาตางและฟงกชั่นการทํางานอ่ืนๆ คณะผูจัดทํา
หวังเปนอยางยิ่งวา ระบบรักษาความปลอดภัยภายในบานจะชวยแกปญหาเรื่องความปลอดภัยตอชีวิต และ
ทรัพยสินภายในบานบริเวณพ้ืนที่สวนตัวได 

คําสําคัญ : ราสเบอรรี่ พาย 3, โมบายแอปพลิเคชั่น, เว็บแอปพลิเคชั่น, โอเพนซีว

 

บทนํา 

 ในปจจุบันมีการกอเหตุอาชญากรรมเปน
จํานวนมาก ที่ เ ห็นตามขาวหนังสือพิมพหรือ
โทรทัศน โดยเฉพาะการลักขโมย จึงมีการนํา
เทคโนโลยี ตางๆ มาใชในการชวยในดานการรักษา
ความปลอดภัยเปนจํานวนมาก เชน ระบบกลอง
วงจรปด กลองไอพี [5] เคร่ืองสแกนลายน้ิวมือ 
และสัญญาณกันขโมย เปนตน แตอุปกรณรักษา
ความปลอดภัยที่ยกตัวอยางนี้ ยังไมครอบคลุม
เปาหมายในการรักษาความปลอดภัยภายในบาน
ทั้งหมด ดังนั้นคณะผูจัดทําจึงไดคิดพัฒนาระบบ
รักษาความปลอดภัยข้ึนมาอีกหนึ่งทางเลือก เปน
ระบบรักษาความปลอดภัยโดยใชระบบตรวจจับ
ความเคล่ือนไหว และกลองบันทึกภาพวิดีโอที่มี
การตรวจจับใบหนา [4] โดยใชราสเบอรรี่พาย 

(Raspberry Pi) [6] นํามาประยุกตกับการเขียน
โปรแกรม เนื่องจากมีขนาดเล็กใชแรงดันไฟฟา 5 
โวลต (Volt) ทําใหประหยัดคาไฟและสะดวกแก
การใชงาน เมื่อมีผูบุกรุกระบบจะทําการแจงเตือน
เขาไปท่ีสมารทโฟน (Smartphone) สามารถ
ตรวจสอบภาพไดทันที 

วัตถุประสงคของการวิจัย 

1. เพ่ือออกแบบระบบการรักษาความ
ปลอดภัย 

2. เพ่ือสรางระบบรักษาความปลอดภัย
ภายในบาน 

3. เพ่ือสรางแอปพลิเคชั่นโมบายเพื่อ
รองรับการใชงานระบบรักษาความปลอดภัย
ภายในบาน 

4. เพ่ือสรางเว็บแอปพลิเคชั่นเพ่ือรองรับ
การใชงานระบบรักษาความปลอดภัยภายในบาน 
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ระเบียบวิธีวิจัย 

จ า ก ก า ร ดํ า เ นิ น ก า ร ศึ ก ษ า ค ร้ั ง นี้ มี
วัตถุประสงคเพ่ือพัฒนาระบบรักษาความปลอดภัย
ขึ้นมาอีกหนึ่งทางเลือก เปนระบบตนแบบของการ
รักษาความปลอดภัยภายในบานซึ่งมีกลอง 3 จุด 
โดยท่ีกลองแตละตัวประกอบดวยสวนควบคุม การ
แพนกลอง การตรวจจับใบหนา การบันทึกวีดีโอ
ของขอมูลไปยังเซิรฟเวอร การแจงเตือน และชุด
ตัวควบคุมการเปด/ปดประตู โดยวิธีที่ใชในการ
ทดสอบแอปพลิเคชั่นจะแบงออกเปน 6 ฟงกชั่น 

คือ ฟงกชั่นการล็อกอินเขาสูระบบ ฟงกชั่นการ
ควบคุมกลอง ผูใชสามารถควบคุมกลองดวยโมบาย
แอปพลิเคชั่น โดยองศาของการมองเห็นกลองเปน 
75 องศา และแพนกลองซายขวาไดดานละ 45 

องศา ฟงกชั่นการควบคุมระบบการล็อคประตู
หนาตาง ผูใชสามารถควบคุมการล็อคประตูและ
หนาตางไดผานโมบายแอปพลิเคชั่น ฟงกชั่นการ
เขาดูวีดีโอยอนหลัง ฟงกชั่นการแจงเตือนเม่ือมีผู
บุกรุกและฟงกชั่นการติดตอเจาหนาที่เพ่ือขอความ
ชวยเหลือ โดยสอบถามความพึงพอใจของผูใชงาน
แอปพลิเคชั่นจากกลุมตัวอยางทั้งสิ้น 30 คน 

บา้นผูใ้ช้งาน

กลอ้งตวัทีÉ 1
192.168.137.101/24

Gateway 192.168.137.1

ประตูหน้าบา้น
192.168.137.120/24

Gateway 192.168.137.1

ราสเบอร์รีÉพาย
ไฟลเ์ซิร์ฟเวอร์

192.168.137.110/24
Gateway 192.168.137.1

สมาร์ทโฟน ผูใ้ชง้าน

ผูใ้ช้งานเขา้สู่ระบบดว้ย เวบ็เบราวเ์ซอร์

เซิร์ฟเวอร์
192.168.100.102/24

Gateway 192.168.100.1 y

กลอ้งตวัทีÉ 2
192.168.137.102/24

Gateway 192.168.137.1y

กลอ้งตวัทีÉ 3
192.168.137.103/24

Gateway 192.168.137.1

เราเตอร์
192.168.137.1/24

 

ภาพที่ 1 ภาพรวมของระบบ

 ระบบรักษาความปลอดภัยภายในบาน มี
แนวคิดหลักคือเมื่อมีบุคคลผานเขามาในกลอง
วงจรปด ตัวกลองจะทําการตรวจจับใบหนา [4] 
โดยคนจากฐานขอมูลที่เก็บขอมูลของเจาของบาน
เอาไว รวมทั้งทํางานคูกับเซนเซอร ตรวจจับการ
เคลื่ อน ไหวของม นุษย   ถ า ในกรณีที่ ร ะบบ
ตรวจสอบแลววาบุคคลนั้นไมใชเจาของบานระบบ
จะมีเสียงแจงเตือนเสียงดังจากตัวกลอง และทํา
การถายภาพน่ิงสงไปที่แอปพลิเคชั่นไลน ของ
ผูใชงานที่ลงทะเบียนไว นอกจากนี้ผูใชสามารถ
เขาถึงระบบไดดวยแอปพลิเคชั่นบนระบบปฎิบัติ

การแอนดรอยด ที่คณะผูจัดทําไดใชแอนดรอยด 
สตูดิโอ [9] เปนเครื่องมือในการพัฒนา โดยบน
แอปพลิเคชั่นสามารถดูภาพจากกลองวงจรปดแบบ
ถายทอดสดและยอนหลังได และยังสามารถ
ควบคุมการล็อคประตูและหนาตาง รวมไปถึงการ
โทรแจงเจาหนาที่ตํารวจได 
 ในการทดสอบฮารดแวร จะแบ งการ
ทดสอบ เป น  2  ส วน  คื อการต รวจจั บกา ร
เคลื่อนไหว และ การตรวจจับใบหนา ซึ่งมี
รายละเอียดของ ดังตอไปน้ี 
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1. ทําการเคลื่อนไหวผานหนากลอง ใน
ระยะท่ีกําหนด 3 เมตร, 6 เมตร, 9 เมตร และ 12 
เมตร  

2. ใหบุคคลที่มีขอมูลใบหนาในฐานขอมูล
ทําการหันหนามุมตรงไปทางกลองในระยะท่ี
กําหนด 1 เมตร, 2 เมตร และ 3 เมตร  

3. ใหบุคคลที่ไมมีขอมูลใบหนาใน
ฐานขอมูลทําการหันหนามุมตรงไปทางกลองใน
ระยะที่กําหนด 1 เมตร, 2 เมตร และ 3 เมตร  

โดยในแตละการทดสอบจะทําการทดสอบ
จํานวน 50 ครั้ง 

 

ผลการวิจัย 
จากการทดสอบประสิทธิภาพการทํางาน

ของแอปพลิเคชั่น พบวา ฟงกชั่นสามารถทํางานได
ถูกตองและมีประสิทธิภาพ การสอบถามความพึง
พอใจของผูใชงานแอปพลิเคชั่นจากกลุมตัวอยาง
ทั้งสิ้น 30 คน     โดยแบง การประเมินออกเปน 3 
ดาน ไดแก ดานการใหขอมูลของแอปพลิเคชั่น 
ดานความสวยงามของแอปพลิเคชั่น และดานการ
ทํางานของแอปพลิเคชั่น พบวาระดับความพึง
พอใจของการใชงานแอปพลิเคชั่นระบบรักษา
ความปลอดภัยภายในบาน อยูในเกณฑมากที่สุด
ทั้ง 3 ดาน โดยคิดเปนรอยละ 88 80 และ 76 

ตามลําดับ ดังภาพที่ 2 

 

ภาพที่ 2 ภาพแสดงจํานวนรอยละความพึงพอ
ใจความสมบูรณของแอปพลิเคชั่นระบบรักษา

ความปลอดภัยบนระบบปฏิบัติการแอนดรอยดใน
ดานตางๆ 

 

ภาพที่ 3 หนาโปรไฟลของเว็บพลิเคชั่น 

 

88 

80 

76 

70

75

80

85

90

ความสมบูรณของแอปพลิเคชั่น
ระบบรักษาความปลอดภัยบน
ระบบปฏิบัติการแอนดรอยด 

ด้านการให้ข้อมลูของแอปพลเิคชัÉน 

ด้านความสวยงามของแอปพลเิคชัÉน 

ด้านการทํางานของแอปพลเิคชัÉน 
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ภาพที่ 4 หนาเมนู ของ 
โมบายแอปพลิเคชั่น 

 จากภาพที่ 4 และ 5 คือหนาเว็บ
แอปพลิเคชั่น และโมบายแอปพลิเคชั่นที่คณะ
ผูจัดทําไดทําการสรางขึ้นเพ่ือรองรับการใชงานของ
ระบบรักษาความปลอดภัยภายในบาน 

 ในการทดสอบฮารดแวรไดสรุปผลการ
ทดสอบดังนี ้

1. การตรวจจับการเคลื่อนไหวเร่ิมจาก
การตรวจจับการเคล่ือนไหวของมนุษยโดยกราฟ
แสดงผลการทดสอบการตรวจจับการเคล่ือนไหว
ของมนุษยดวยเซนเซอรที่ชื่อวา HC-SR501 PIR 

Motion Sensor ในแตละระยะจะทําการทดสอบ 
50 ครั้ง 

 

 

 

ภาพที่ 5 กราฟแสดงผลการทดสอบการตรวจจับ
การเคลื่อนไหวของมนุษยดวยเซนเซอร HC-

SR501 PIR Motion Sensor 

 ผ ล ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร ต ร ว จ จั บ ก า ร
เคลื่อนไหวของมนุษยดวยเซนเซอร HC-SR501 

PIR Motion Sensor ในระยะ 3 เมตร  พบวา
จํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 98 

 ผ ล ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร ต ร ว จ จั บ ก า ร
เคลื่อนไหวของมนุษยดวยเซนเซอร HC-SR501 

PIR Motion Sensor ในระยะ 6 เมตร  พบวา
จํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 96  

 ผ ล ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร ต ร ว จ จั บ ก า ร
เคลื่อนไหวของมนุษยดวยเซนเซอร HC-SR501 

PIR Motion Sensor ในระยะ 9 เมตร พบวา
จํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 92  

 ผ ล ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร ต ร ว จ จั บ ก า ร
เ ค ลื่ อ น ไ ห ว ข อ ง ม นุ ษ ย ด ว ย เ ซ น เ ซ อ ร 
HC-SR501 PIR Motion Sensor ในระยะ 12 

เมตร  พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปน
รอยละ 86  

 2. การตรวจจับใบหนา แสดงการทดสอบ
ใบหนาของบุคคลท่ีมีขอมูลอยูในฐานขอมูล ในแต
ละระยะจะทําการทดสอบ 50 ครั้ง 

80
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100

ระยะ 3 เมตร ระยะ 6 เมตร ระยะ 9 เมตร ระยะ 12 เมตร 

ก า ร ท ด ส อ บ ก า ร ต ร ว จ จั บ ก า ร เ ค ลื่ อ น ไ ห ว
ข อ ง ม นุ ษ ย ด ว ย เ ซ น เ ซ อ ร  H C - S R 5 0 1  P I R  

M O T I O N  S E N S O R  
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ภาพที่ 6  ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลท่ีมีขอมูลอยูในฐานขอมูล 

 ในระยะ 1 เมตร พบวาจํานวนการ
ตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 100  

ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลที่มีขอมูลอยูในฐานขอมูลในระยะ 2เมตร 
พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 
96  
 ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลที่มีขอมูลอยูในฐานขอมูล ในระยะ 3 เมตร 
พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 

50 

 3. การตรวจจับใบหนาแสดงการทดสอบ
ใบหนาของบุคคลท่ีไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูล ใน
แตละระยะจะทําการทดสอบ 50 ครั้ง 

 

 

 

ภาพที่ 7 ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลท่ีไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูล 

 ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลท่ีไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูลในระยะ 1 เมตร 
พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 
20  

ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลท่ีไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูลในระยะ 2 เมตร 
พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปนรอยละ 
44 

ผลการทดสอบการตรวจจับใบหนาของ
บุคคลที่ไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูล ในระยะ 3 
เมตร พบวาจํานวนการตรวจจับแมนยํา คิดเปน
รอยละ 90   
 จะเห็นไดวามีความแมนยําในการตรวจจับ
ใบหนาของผูที่ไมมีขอมูลอยูในฐานขอมูลมีและมี
ผลลัพธออกมาเปนผูบุกรุก มีความแมนยําที่นอย
มาก เพราะอินพุทท่ีนํามาเปรียบเทียบกับรูปภาพ 
ที่มีในฐานขอมูลคือ ภาพวีดีโอแบบเรียวทาม (Real 

time) ทําใหการเปรียบเทียบใบหนามีความคลาด
เลื่อนไป 

สรุปและอภิปรายผล 

จากผลการทดลองระบบตนแบบการ
รักษาความปลอดภัยภายในบาน ทั้งหมด 6ฟงกชั่น 
คือ ฟงกชั่นการล็อกอินเขาสูระบบ ฟงกชั่นการ
ควบคุมกลอง ฟงกชั่นการควบคุมระบบการล็อค
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ระยะ 1 เมตร ระยะ 2 เมตร ระยะ 3 เมตร 

การทดสอบการตรวจจับใบหน้าของ
บุคคลทีÉมีข้อมูลอยูในฐานข้อมูล 

0

20

40

60

80

100

ระยะ 1 เมตร ระยะ 2 เมตร ระยะ 3 เมตร 

การทดสอบการตรวจจับใบหน้าของ
บุคคลทีÉไม่มีข้อมูล 
อยูในฐานข้อมลู 
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ประตูหนาตาง ฟงกชั่นการเขาดูวีดีโอยอนหลัง 
ฟงกชั่นการแจงเตือนเม่ือมีผูบุกรุก และฟงกชั่นการ
ติดตอเจาหนาที่เพ่ือขอความชวยเหลือ ชวยลด
สาเหตุที่ทําใหเกิดอาชญากรรมบอยขึ้น โดยเฉพาะ
การลักขโมยเพราะระบบตนแบบรักษาความ
ปลอดภัยมีความครอบคลุมเปาหมายในการรักษา
ความปลอดภัยภายในบานทั้งหมดได 

ขอเสนอแนะ 

 สามารถนําไปใชในดานการรักษาความ
ปลอดภัย เพ่ือลดสาเหตุที่ทําใหเกิดอาชญากรรม
ภายในบาน สามารถเฝาระวังความปลอดภัยใหกับ
คนในครอบครัว และสามารถระงับเหตุการท่ีมี
อาชญากรบุกรุกเขามาในบานไดทันทวงที ระบบน้ี
สามารถนําไปประยุกตใชกับโรงแรม หองแถว และ
อ่ืนๆท่ีเปนสถานท่ีพักได  และยังสามารถแกไข
อัลกอริทึมในการตรวจจับใบหนาใหแมนยําขึ้น 
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