
ตนแบบเคร่ืองนับยาบาอัตโนมัต ิ
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บทคัดยอ 
งานวิจัยนี้นำเสนอการศึกษาและการสรางตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติ โดยศึกษาหลักการทำงาน 

การออกแบบฟงกชันการทำงาน และสรางตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติ มีการออกแบบใหเครื่องนับยาบา  
มีขนาดกะทัดรัด และสะดวกตอการนำเอาตนแบบเครื ่องนับยาบาไปใชในสถานที ่ตาง ๆ ตัวเครื ่องใช             
บอรดราสเบอรรี่พาย 3 โมเดล บี เปนตัวควบคุมการทำงาน ใชภาษาไพธอนในการพัฒนาเพื่อสั่งการฟงกชัน
การทำงานของตนแบบเครื ่องนับยาบา ในสวนของการทดสอบความถูกตองในการนับจำนวนเม็ดยาบา        
ใชเซ็นเซอรตรวจจับวัตถุแบบอินฟราเรด โดยทำการทดสอบการนับจำนวนทั้งหมด 4 จำนวน ไดแก 50 100 

150 และ 200 เม็ด และทำการทดสอบเพื่อหาความเร็วรอบที่เหมาะสมของแตละจำนวน ดวยการทดสอบ
ความเร็วรอบ 9.6 10.8 11.4 12.0 12.6 และ 13.2 รอบตอนาที โดยจำนวน 50 เม็ดไดความเร็วรอบที่
เหมาะสมคือ 11.4 รอบตอนาที ใชเวลาเฉลี่ย 10 วินาที ความถูกตอง 100 เปอรเซ็นต จำนวน 100 เม็ด        
ไดความเร็วรอบที่เหมาะสมคือ 12.0 รอบตอนาที ใชเวลาเฉลี่ย 17 วินาที ความถูกตอง 100 เปอรเซ็นต 
จำนวน 150 เม็ด ไดความเร็วรอบที่เหมาะสมคือ 12.0 รอบตอนาที ใชเวลาเฉลี่ย 28 วินาที ความถูกตอง      
100 เปอรเซ็นต จำนวน 200 เม็ดไดความเร็วรอบที่เหมาะสมคือ 9.6 รอบตอนาที ใชเวลาเฉลี่ย 37 วินาที        
ความถูกตอง 100 เปอรเซ็นต จากการทดสอบท้ังหมด เครื่องนับยาบาอัตโนมัติสามารถนับเม็ดยาบาไดทั้งหมด      
4 จำนวน คือ 50 100 150 และ 200 เม็ด ใชระยะเวลาในการนับที่นอยลง ยังพบความผิดพลาดในการนับ
บางครั้ง เนื่องจากมอเตอรไดหยุดหมุนเมื่อทำการนับเสร็จสิ้นแลว จึงทำใหเม็ดยาบาที่ไหลมาชิดกันตกลงไปใน
ถาดใสยาทำใหจำนวนที่นับไดจริงมีการคลาดเคล่ือน 
 

คำสำคัญ : ยาบา, ราสเบอรรี่พาย, เซ็นเซอรอินฟราเรด, ภาษาไพธอน 
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บทนำ 
ในปจจุบันพบวา มีการแพรระบาดของยา

เสพติดอยางกวางขวางและรุนแรงมากขึ้นทุกวัน
โดยยาเสพติดที ่ม ีการแพรระบาดอยางมากใน
ประเทศไทย ไดแก ยาบา เปนตน ยาบา เดิมชื่อวา 
ยามา หรืออาจเรียกวายาขยัน ยาแกงวง มีลักษณะ
เปนยาเม็ดกลมแบนขนาดเล็ก เสนผาศูนยกลาง
ประมาณ 6-8 มิลลิเมตร ความหนา 3 มิลลิเมตร 
น้ำหนักเม็ดยาประมาณ 80-100 มิลลิกรัม [1] 

จ ัดเป นยาเสพต ิดให  โทษประเภทท ี ่  1 ตาม
พระราชบัญญัติยาเสพติดใหโทษ พ.ศ. 2522 [2] 

ยาบาออกฤทธิ ์กระตุ นประสาท เมื ่อเสพเขาสู
ร างกายในระยะแรกจะออกฤทธิ ์ทำใหร างกาย
ตื ่นตัว หัวใจเตนเร ็ว ความดัน โลหิตสู งใจสั่น 
ประสาทตึงเครียดแตเมื ่อหมดฤทธิ ์ยาจะร ู สึก
ออนเพลียมากกวาปกติทำใหการตัดสินใจชาและ
ผิดพลาดเปนเหตุใหเกิดอุบัติเหตุรายแรงได การ
แพรระบาดของยาบามีมากในหลายพื ้นที ่ของ
ประเทศ ปญหายาเสพติดกอใหเกิดความสูญเสียใน
หลาย ๆ ดานดวยกันทั้งดานเศรษฐกิจ ดานสังคม 
การปกครองและการพัฒนาประเทศ รวมทั ้งมี
ผลกระทบโดยตรงตอผูเสพ ทั้งทางดานพฤติกรรม 
รางกาย จิตใจ ความคิด อารมณ และสังคม ซึ่งการ
ที่มียาบาแพรระบาดอยูในสังคมเปนจำนวนมาก 
ทางกองกำกับการสืบสวนจังหวัดสุราษฏรธานี ไดมี
การปราบปรามและจับกุมยาบาอยูเรื่อยมา ซึ่งใน
การจับกุมแตละครั้งก็จะมียาบาเปนจำนวนมากซ่ึง
หลังจากจับกุมแลวทางเจาหนาที่จะตองทำการนับ
จำนวนยาบาทั้งหมด เพ่ือระบุจำนวนของยาบา ซึ่ง
การนับจำนวนของยาบาในแตละครั ้งก็ตองใช

เวลานานในการนับจำนวนยาบา การนับยาบาแต
ละครั้งเจาหนาที่ที่ทำการนับมีการสูดดมยาบาโดย
ผานทางอากาศโดยไมรูตัวและอาจจะเปนอันตราย
ตอตัวเจาหนาที่ ที่ปฏิบัติงานได ดังนั้นจึงไดมีการ
ออกแบบและสรางตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติ 
เพ่ืออำนวยความสะดวกและแกปญหาดังกลาวที่จะ
เกิดตอผูปฏิบัติงาน โดยการทำงานของเครื่องนับ
ยาบานั้นจะสามารถนับยาบาไดเร็วกวาเจาหนาท่ี
และใชเวลาไมนานในการนับยาบาแตละครั้ง ทั้งนี้
สามารถนำไปใชในการนับยาบาไดจริง [1] 

มีการศึกษาหาขอมูลเครื่องนับเม็ดยาตาม
ทองตลาดเพื ่อเปนแนวทางในการออกแบบและ
สรางตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติ ยกตัวอยาง 
เครื่องนับเม็ดยารุน เอ็มซี พี 01 มีคุณลักษณะคือ 
นับเม็ดยาได 500 เม็ด/นาที สามารถนับไดทั้งแบบ
เม็ดยาและแคปซูลที ่ม ีขนาด  5-12 มิลล ิเมตร 
เคร ื ่องม ีขนาด กว าง 39 เซนต ิ เมตร  ยาว 46 

เซนติเมตร สูง 26 เซนติเมตร น้ำหนัก 6 กิโลกรัม 
[3] แสดงดังภาพท่ี 1 
 

 
 

ภาพที่ 1 เครื่องนับเม็ดยารุน เอ็มซี พี 01 [3] 
 

ตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติใชบอรด
ราสเบอรรี ่พาย 3 โมเดล บี ในการควบคุมการ
ทำงาน ซึ ่งระบบปฏิบัต ิการของบอรดนั ้นเปน
ระบบปฏ ิบ ั ต ิ ก ารล ิ น ุ กซ  แบบฝ  ง ต ั ว  ท ี ่ ใ ช
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ไมโครคอนโทรลเลอรตระกูล เออารเอ็ม สามารถ
นำมาประย ุกต ใช ในการทำโครงงานทางดาน
อิเล็กทรอนิกส การเขียนโปรแกรม ขอดี คือ มี
ความเล็กกะทัดรัด เคลื่อนยายสะดวก ประหยัด
พลังงาน ใชซอฟตแวรที่เปนโอเพนซอรสทั้งหมด 
เปนคอมพิวเตอรขนาดเล็กที่เหมาะกับการเริ่มตน
เขียนโปรแกรม เปนตน [4] โดยตนแบบเครื่องนับ
ยาบ าอ ัตโนม ัต ิ ใชภาษาไพธอนในการเข ียน
โปรแกรม ซึ่งเปนภาษาหนึ่ง ที่ถูกพัฒนาขึ้นมาให
ส า ม า ร ถ ท ำ ง า น ไ ด  ท ั ้ ง บ น ร ะ บ บ ย ู น ิ ก ซ                       
ลินุกซ วินโดวส เอ็นที วินโดวส 2000 และวินโดวส 
เอกซพี ทำใหผูใชสามารถที่จะนำภาษาไพธอน มา
พัฒนาโปรแกรมของเราได โดยไมตองเสียคาใชจาย 
และความเปน โอเพนซอรสทำให ม ีคนเขามา
ชวยกันพัฒนาใหภาษาไพธอน มีความสามารถ
สูงขึ้น และใชงานไดครอบคุมกับทุกลักษณะงาน 

[5] แสดงดังภาพท่ี 2 
 

 
 

ภาพที่ 2 บอรดราสเบอรรี่พาย 3 โมเดล บี [4] 

 

 มีการนำเอาหลักการปรับความกวางของ
พัลสมาใชในการควมคุบความเร็วของมอเตอร ซึ่ง
เปนเทคนิคที่ทำใหสามารถอาน/เขียนขอมูลแบบ
แอนะล็อกดวยสัญญาณดิจิทัลได โดยตัวควบคุม
การสรางสัญญาณดิจิทัลจะสรางสัญญาณคลื่น

สี่เหลี่ยมออกมาดังภาพท่ี 3 โดยสัญญาณที่สราง
ออกมาจะสลับกันระหวางเปดกับปด รูปแบบ
สัญญาณเปด-ปดนี้สามารถจำลองเปนแรงดันไฟฟา
ระหวางเปด 5 โวลต กับ ปด 0 โวลต [6] 

 

 
 

ภาพที่ 3 แสดงสัญญาณเปดและปด [6] 

 

จะเรียกชวงเวลาตรงนี้วา ความกวางของ
สัญญาณ ดังภาพที่ 4 ดังนั้นเพื่อใหไดขอมูลแบบแอ
นะล็อกที่ตางกัน จะใชความกวางของสัญญาณท่ี
แตกตางกันในการบงบอกคาของขอมูลแอนะล็อก  

 

 
 

ภาพที่ 4 ตัวอยางสัญญาณความกวางของพัลส [6] 

 

จากภาพที่ 4 ความกวางของเสนสีเขียวจะ
แสดงถึงชวงเวลาปกติ ระยะเวลาหรือชวงเวลาน้ี
เรียกวา คาบ เปนคาผกผันของความถี ่อุปกรณ 
หากความถี่ของอุปกรณมีคาประมาณ 50 เฮิรตซ 
ตามความกวางของเสนสีเขียวจะเปนชวงเวลา 20 

เมตรตอวินาที ถาอุปกรณที่จะใช มีการทำงานท่ี
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ความกว  า ง พั ลส   1000–2000 ไม โครว ิ น า ที          
การทำงาน 100 เปอร เซ ็นต มีความหมายวา      
พบสัญญาณความกวางพัลส 2000 ไมโครวินาที   

ถามีการทำงานเพียง 50 เปอรเซ็นต พบสัญญาณ
ความกวางพัลส 1500 ไมโครวินาที [6]  

 

ในการตรวจจับเม็ดยาใชเซ็นเซอรตรวจจับ
วัตถุแบบอินฟราเรดในการตรวจจับ เซ็นเซอรใช
หลักการสะทอนของแสงเมื่อไปชนวัตถุ สามารถ
ปรับความไวในการตรวจจับได  โดยมีคุณสมบัติที่
สามารถตรวจจับวัตถุไดในระยะ 2-30 เซนติเมตร
ใชแรงดันไฟฟาในการทำงาน 3-5.5 โวลต หลักการ
สะทอนของแสงในการตรวจจับ โดยมีหลอด
แอลอ ี ด ี อ ิ นฟรา เ รดส  อ งแส ง  และม ี โ ฟ โต
ทรานซิสเตอร [7] แสดงดังภาพท่ี 5 
 

 
 

ภาพที่ 5 เซ็นเซอรตรวจจับแบบอินฟราเรด [7] 
 

สวนของจอแสดงผลใชจอแสดงผลแบบ 
14 เซกเมนต 4 หลัก แสดงผลไดทั้งตัวเลขจำนวน
เต็ม จำนวนทศนิยม แสดงเวลาแบบนาิกา ใชการ
สั่งงานแบบ ไอสแควรซี สามารถตั้งคาแอดเดรส ได 
8 ตำแหนง สามารถตอแสดงผลรวมกันไดถึง 8 ตัว 
รองรับแรงดันไฟฟาที่ 3-5 โวลต [8] แสดงดังภาพ
ที ่6 

 

 
 

ภาพที่ 6 จอแสดงผลแบบ 14 เซกเมนต [8] 

 

วัตถุประสงคของการวิจัย 
1.  เพ่ือศึกษาระบบการทำงานของเคร่ือง

นับยาบาอัตโนมัติ 
2.  เพื่อออกแบบและสรางเครื่องนับยาบา

อัตโนมัติ 
3. เพ่ือเปรียบเทียบเวลาเฉลี่ยของแตละ

ความเร็วรอบ 

ระเบียบวิธีวิจัย 
การออกแบบจะแบ งการทำงานเปน        

2 สวนคือการออกแบบดานฮารดแวรและการ
ออกแบบดานซอฟตแวร ซึ ่งเขียนขึ ้นดวยภาษา   
ไพธอน เพื่อสั่งการฟงกชั่นการทำงานของเครื่อง
นับยาบาอัตโนมัติ 

1.  การออกแบบฮารดแวร จะเปนการ
ออกแบบสวนของตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติ
ทั้งหมด โดยจะออกแบบใหเหมาะสม ในเรื่องการ
วางตำแหนงของฮารดแวรแตละช ิ ้นสวนของ
ตัวเครื่อง เพ่ือไมใหเกิดขอผิดพลาดขึ้น ซึ่งในสวนนี้
จะทำให มองเห ็นภาพรวมของต ัวเคร ื ่องตาม
โครงสรางที่ไดทำการออกแบบ ดังภาพที่ 7 
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ภาพที่ 7 ภาพรวมของตนแบบเครื่องนับยาบา 
 

ตนแบบเครื่องนับยาบาอัตโนมัติมีขั้นตอน
การทำงาน และมีรายละเอียดการทำงานซึ่งอธิบาย
การทำงานของเคร่ืองนับยาบาอัตโนมัติดังน้ี  
 1. ใสเม็ดยาบาลงบนจานหมุนของตนแบบ
เครื่องนับยาบาอัตโนมัต ิ
 2. ทำการเลือกจำนวนของเม็ดยาบาที่
ตองการจะนับ 

 3. กดปุมเริ่มนับจำนวนเม็ดยาบา 
 4. เครื่องตนแบบจะทำการตรวจนับเม็ด
ยาบาตามที่ไดกำหนดจำนวนไว 
 5. แสดงคาที่นับไดไปยังจอแสดงผลแบบ 
14 เซกเมนต และจบกระบวนการทำงาน 

ดังภาพท่ี 8 
 

 

เริ่มตน

ใสเม็ดยาบาลงบนจานหมุน

กดปุมเริ่มนับจํานวนเม็ดยาบา

เคร่ืองทําการนับเม็ดยาบาตามจํานวนที่
กําหนดไว

แสดงคาที่นับ

จบการทํางาน

1

2

3

4

กดปุมเลือกจํานวนท่ีตองการนับ

5

 
 

  ภาพที่ 8 การทำงานของตนแบบเครื่องนับยาบา 
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2.  การออกแบบซอฟตแวรการนับจำนวน
เม็ดยาบา ออกแบบโดยใชภาษาไพธอน ในการ
เขียนคำสั่งตาง ๆ เพื่อปอนโปรแกรมชุดคำสั่งนั้น
เขาไปยังบอรดราสเบอรรี่พาย 3 โมเดล บี ในการ
ทดสอบประสิทธิภาพของตนแบบเครื่องนับยาบา
อัตโนมัติ โดยจะมีภาพรวมการทำงาน ดังภาพที่ 9 

 

 

 

 

 

 
 

ภาพที่ 9 ขั้นตอนวิธีซอฟตแวรการนับเม็ดยาบา 
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ภาพที่ 10 ขั้นตอนวิธีซอฟตแวรการนับเม็ดยาบา (ตอ) 
 

 จากภาพที่ 9 และภาพท่ี 10 แสดงขั้นตอน
วิธีการทำงานของซอฟตแวรการนับเม็ดยาบา ซึ่ง
แบงออกเปนขั้นตอนตาง ๆ ดังนี้ 
 1)  ทำการเรียกอานไฟลคำสั่งที่ไดทำการ
เขียนดวยภาษาไพธอน 

 2)  ทำการเปดใชฟงกชั่นการนับเม็ดยาบา
โดยใชคำสั่งของภาษาไพธอน ในการเปด-ปด การ
ทำงาน 

 3)  ฟงกชั่นตรวจสอบโหมดการทำงาน 

 4)  สวนของฟงกชั่นการทำงานในโหมดที่ 
1 ประกอบดวย ฟงกชั่นรับคาเซ็นเซอรตรวจจับ
เม็ดยาบา ทำหนาที่ตรวจจับเม็ดยาบาที่ไหลผาน 
ฟงกชั่นรับคาจากปุ มสีตาง ๆ เพื ่อควบคุมการ
ทำงานของมอเตอร ฟงกชั่นแสดงผลจำนวนเม็ดยา

ผานทาง 14 เซกเมนต และฟงกชั่นแจงเตือนเมื่อ
นับเสร็จ 

 5)  สวนของฟงกชั่นการทำงานในโหมดที่ 
2 ประกอบดวย ฟงกชั่นการรับคาจากปุมสีตาง ๆ 
ทำหนาที่กำหนดจำนวนยาบาที่ตองการนับ และ
ฟ งก ชั่ นแสดงผลจำนวนเม ็ดยาผ านทาง  14 
เซกเมนต 
 

ผลการวิจัย 
จากการทดสอบซอฟตแวรการนับจำนวน

เม็ดยาบาทั้ง 4 จำนวน ผลสรุปมีดังนี้ 
1. การทดสอบการนับจำนวนเม็ดยาบา

จำนวน 50 เม็ดโดยกำหนดคาการปรับความกวาง
ของพัลส อยูที่ 20-70 เปอรเซ็นต หรือ 9.6-12.6 
รอบตอนาที ทำการทดสอบอยางละ 20 ครั้ง รวม
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ทั้งหมด 120 ครั้ง สวนของการนับจำนวน เครื่อง
ทำงานไดดีในสวนการปรับความกวางของพัลสที่ 
40 เปอรเซ็นต โดยใหผลลัพธความถูกตอง 100 
เปอรเซ็นต และเวลาเฉลี ่ย 10 วินาที สวนของ
ความถูกตองและแมนยำ ทดสอบไดถูกตองจำนวน 
112 ครั ้ง คิดเปนเปอรเซ ็นตความถูกตอง 93 
เปอรเซ็นต และทดสอบไดไมถูกตองจำนวน 8 ครั้ง     
ค ิด เป น  7  เปอร  เซ ็นต  ของความผ ิดพลาด              
ดังภาพที่ 11 และภาพท่ี 12 
 

 
 

ภาพที่ 11 แสดงเวลาเฉลี่ยในการนับจำนวนเม็ด
ยาบา 50 เม็ด 

 

 

 
 

ภาพที่ 12 แสดงความถูกตองของจำนวนครั้งที่นับ
ไดของจำนวน 50 เม็ด 

 

2. การทดสอบการนับจำนวนเม็ดยาบา
จำนวน 100 เม็ดโดยกำหนดคาการปรับความกวาง
ของพัลส อยูที่ 20-70 เปอรเซ็นต หรือ 9.6-12.6 
รอบตอนาที ทำการทดสอบอยางละ 20 ครั้ง รวม
ทั้งหมด 120 ครั้ง สวนของการนับจำนวน เครื่อง
ทำงานไดดีในสวนการปรับความกวางของพัลสที่ 
50 เปอรเซ็นต โดยใหผลลัพธความถูกตอง 100 
เปอรเซ็นต และเวลาเฉลี ่ย 17 วินาที สวนของ
ความถูกตองและแมนยำ ทดสอบไดถูกตองจำนวน 
108 ครั ้ง คิดเปนเปอรเซ ็นตความถูกตอง 90 
เปอร เซ ็นต  และทดสอบไดไม ถ ูกต องจำนวน       
10 ครั้ง คิดเปน 10 เปอรเซ็นตของความผิดพลาด 

ดังภาพที่ 13 และภาพท่ี 14 
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ภาพที่ 13 แสดงเวลาเฉลี่ยในการนับจำนวนเม็ด
ยาบา 100 เม็ด 

 

 
 

ภาพที่ 14 แสดงความถูกตองของจำนวนครั้งที่นับ
ไดของจำนวน 100 เม็ด 

 
3. การทดสอบการนับจำนวนเม็ดยาบา

จำนวน 150 เม็ดโดยกำหนดคาการปรับความกวาง
ของพัลส อยูที่ 20-70 เปอรเซ็นต หรือ 9.6-12.6 
รอบตอนาที ทำการทดสอบอยางละ 20 ครั้ง รวม
ทั้งหมด 120 ครั้ง สวนของการนับจำนวน เครื่อง
ทำงานไดดีในสวนการปรับความกวางของพัลสที่ 

50 เปอรเซ็นต โดยใหผลลัพธความถูกตอง 100 
เปอรเซ็นต และเวลาเฉลี ่ย 28 วินาที สวนของ
ความถูกตองและแมนยำ ทดสอบไดถูกตองจำนวน 
106 ครั ้ง คิดเปนเปอรเซ ็นตความถูกตอง 88 
เปอร เซ ็นต  และทดสอบไดไม ถ ูกต องจำนวน       
14 ครั้ง คิดเปน 12 เปอรเซ็นตของความผิดพลาด
ดังภาพท่ี 15 และภาพท่ี 16 

 

 
 

ภาพที่ 15 แสดงเวลาเฉลี่ยในการนับจำนวนเม็ด
ยาบา 150 เม็ด 
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ภาพที่ 16 แสดงความถูกตองของจำนวนครั้งที่นับ
ไดของจำนวน 150 เม็ด 

 

4. การทดสอบการนับจำนวนเม็ดยาบา
จำนวน 200 เม็ดโดยกำหนดคาการปรับความกวาง
ของพัลส อยูที่ 20-70 เปอรเซ็นต หรือ 9.6-12.6 
รอบตอนาที ทำการทดสอบอยางละ 20 ครั้ง รวม
ทั้งหมด 120 ครั้ง สวนของการนับจำนวน เครื่อง
ทำงานไดดีในสวนการปรับความกวางของพัลสที่ 
20 เปอรเซ็นต โดยใหผลลัพธความถูกตอง 100 
เปอรเซ็นต และเวลาเฉลี ่ย 37 วินาที สวนของ
ความถูกตองและแมนยำ ทดสอบไดถูกตองจำนวน 
106 ครั ้ง คิดเปนเปอรเซ ็นตความถูกตอง 88 
เปอรเซ็นต และทดสอบไดไมถูกตองจำนวน 14 
ครั้ง   คิดเปน 12 เปอรเซ็นตของความผิดพลาด 

ดังภาพท่ี 17 และภาพท่ี 18 
 

 
 

ภาพที่ 17 แสดงเวลาเฉลี่ยในการนับจำนวนเม็ด
ยาบา 200 เม็ด 

 

 
 

ภาพที่ 18 แสดงความถูกตองของจำนวนครั้งที่นับ
ไดของจำนวน 200 เม็ด 

 

สรุปและอภิปรายผล 
วิจัยนี ้ไดสรางตนแบบเครื ่องนับยาบา

อัตโนมัติ โดยใชราสเบอรรี่พาย 3 โมเดล บี เปนตัว
ควบคุม ใชภาษาไพธอน ในการเขียนซอฟตแวร
การทำงาน ซึ ่งเครื ่องนับยาบาผานการทดสอบ
ความถูกตองตามวัตถุประสงค และขอบเขตของ
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โครงงาน ในการทดสอบประสิทธิภาพการทำงาน 
ไดแก ความถูกตองในการนับ การแสดงผล และ
ความเร็วในการนับ โดยสามารถเพ่ิมและลบจำนวน
เม็ดยาบาที ่ต องการนับได ท ั ้งหมด 4 จำนวน 
แบงเปน 50 100 150 และ 200 เม็ด โดยแตละมี
กำหนดคาการปรับความกวางของพัลส อยูที่ 20-
70 เปอรเซ็นต หรือ 9.6-12.6 รอบตอนาที จาก
การทดสอบแสดงใหเห็นวาเคร่ืองนับยาบาสามารถ
ทำงานไดอยางถูกตอง ทั้งการนับจำนวน และการ
แสดงผล  
 

ขอเสนอแนะ 
1.  สามารถใชอุปกรณที่มีประสิทธิภาพ

มากกวา บอรดราสเบอรรี่พาย 3 โมเดล บี เพ่ือการ
ประมวลผลท่ีมีประสิทธิภาพมากข้ึน 

2.  สามารถลดขนาดของเครื่องใหมีขนาด
เล็กลงไดอีก 

3.  สามารถปรับความเร็วใหเหมาะสม
เพ่ือใหนับจำนวนเม็ดยาไดถูกตองท่ีสุด 

4.  สามารถใชวัสดุใหแข็งแรงกวาเดิม เชน 
สแตนเลสหรือแผนอะคริลิค 
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