
การพัฒนาไมเทารวมกับแอปพลิเคชันระบบนําทางสําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 
อภิวันท หนูแหยม1, ณัฐศรา สังขกาศ1, รัตนวลี ภาคทิพย1 และ ขวัญเรือน รัศมี2 

1นักศึกษาระดับปริญญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร คณะเทคโนโลยีอตุสาหกรรม  
มหาวิทยาลยัราชภัฏสวนสุนันทา 

2อาจารยสาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร คณะเทคโนโลยีอตุสาหกรรม มหาวิทยาลยัราชภัฏสวนสุนนัทา 
 

บทคัดยอ 
 

ปริญญานิพันธฉบับนี้ นําเสนอการพัฒนาไมเทารวมกับแอปพลิเคชันระบบนําทางสําหรับผูที่มีความบกพรองทาง
สายตา ซึ่งในปจจุบันมีผูที่มีความบกพรองทางสายตาอยูมากหากเทียบจากประชากรในประเทศไทย  การท่ีผูที่มีความ
บกพรองทางสายตาจะเดินทางดวยตัวเองมีความยากลําบากในการเดินทาง เนื่องจากการเดินทางนั้นจําเปนตองมองเห็น
ทัศนวิสยัตาง ๆรอบตัว จากปญหาขางตนทางคณะผูจัดทําจึงคิดคนโครงงานการพัฒนาไมเทารวมกับแอปพลิเคชันระบบนํา
ทางสําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตาข้ึนมา โดยตัวเครื่องประกอบดวยบอรดราสเบอรรี่พายสามโมเดลบีพลัส  และ ใช
เซนเซอร เอชซี – เอสอารศูนยสี่ (HC-SR04)  เปนตัวจับสิ่งกรีดขวางดานหนาไดไกล 400 มี จีพีเอสแท็กเกอร ไวสําหรับ
ระบุตําแหนงของตัวไมเทา และสามารถผูที่ดูแลสามารถไดยินผูที่มีบกพรองทางสายตาพูดได มีมอเตอรสั่นสะเทือนไว
สําหรับแจงเมื่อเขาใกลวัตถุ และมีการเดินวงจรไฟฟาใหสามารถชารจไฟฟาเขาตัวไมเทาไดเพ่ือไมใหผูที่มีความบกพรองทาง
สายตาตองประกอบอุปกรณดวยตนเอง นอกจากนี้ยังไดนําระบบนําทาง มาใชสําหรับการเดินทางดวยเทา จากการทดสอบ
การทดสอบโดยรวมของการจับสิ่งกีดขวางไดไมเกิน 400 เซ็นติเมตร สามารถแจงเตือนไดวาแบตเตอรรี่ของไมเทาเม่ือใกล
จะหมด สามารถระบุตําแหนงของไมเทาไดแบบเรียลไทมเมื่อสงขอความเขาตัวจีพีเอสแท็กเกอร 

 
คําสําคัญ : ระบบนําทาง ,ผูที่มีความบกพรองทางสายตา ,จีพีเอสแท็กเกอร 
 
 

บทนํา 
 ในป จจุบันผู บกพรองทางสายตามีมากใน
ประเทศไทย จากรายงานการสํารวจผูบกพรองทาง
รางกายของกรมสงเสริมและคุณภาพชีวิตคนพิการพบวา
ผูบกพรองทุกประเภทมีจํานวน 2 ,041 ,159 คน ใน
จํานวนน้ีมีผูบกพรองทางสายตา จํานวน 375,680 คน 
จากสถิติจดทะเบียนผูพรองจําแนกตามประเภทความ
บกพรอง เพศ ภูมิภาค ของสํานักสงเสริมและพิทักษคน
พิการ สํานักสงเสริมสวัสดิภาพและพิทักษเด็ก เยาวชน 
ผูดอยโอกาส ผูพิการและผูสูงอายุ กระทรวงการพัฒนา
สังคมและความม่ันคงของมนุษยในป พ.ศ. 2547 ตั้งแต 
วันที่ 1 พฤศจิกายน พ.ศ. 2537 ถึงวันที่ 31 มีนาคม 
พ.ศ. 2562 พบวาจํานวนผูบกพรองทางการสายตาท่ีเปน
เพศชายมี 241,159 คน และเปนเพศหญิง 134,521 คน

เมื่อคิดจากประชากรท้ังประเทศแลวถือไดวาผูที่มีความ
บกพรองทางสายตามีอยูไมนอย และการที่ผูที่มีความ
บกพรองทางสายตาจะเดินทางไปไหนตามลําพังจึงเปน
เรื่องท่ียาก อีกท้ังยังจําเปนที่จะตองมีผูชวยดูแลอาจจะทํา
ใหจํานวนคนดูแลอาจจะไมเพียงพอในเรื่องการเดินทาง
อีกดวย 
 จากปญหาดังกลาวจึงไดมีความคิดที่จะสราง
อุปกรณชวยเหลือหรืออุปกรณอํานวยความสะดวกในการ
ใชงานในชีวิตประจําวันสําหรับผูบกพรองทางสายตา
เพ่ือใหสะดวกในการเดินทางดวยตนเอง จากท่ีไดพูดคุย
กับอาจารย เชวง ดุริยางคเศรษฐ ผู สอนวิชาไมเทา 
เกี่ยวกับผูบกพรองทางสายตาถาตองการไปเพียงลําพังก็
อาจจะมีความเสี่ยงเกิดอุบัติเหตุไดจากหลายๆสิ่ง และ
เพ่ือใหสามารถพ่ึงพาตัวเองไดมากขึ้นและยังสามารถชวย
ลดจํานวนคนดูแลผูที่มีความบกพรองทางสายตาท่ี
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ตองการเดินทางไปดวยขณะท่ีออกไปสถานที่ขางนอกจึง
ไดปรึกษาและไดขอสรุปวา ควรเพ่ิมตัวสแกนสิ่งแวดลอม
ที่อยูรอบตัวเพ่ือใหไมเทามีประสิทธิภาพมากขึ้นเพ่ิมการ
เตือนเมื่อแบตเตอรรี่ไมเทาใกลจะหมด และควรมีจีพีเอส 
เพ่ือใหสามารถรูตําแหนงที่อยูของผูที่มีความบกพรองทาง
สายตาวาอยู ณ ตําแหนงใดในขณะน้ัน    
 

วัตถุประสงค 
1. เพ่ือศึกษาการเดินทางดวยระบบนําทาง ใหใช

งานสําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 
2. เพ่ือสามารถบอกตําแหนงพิกัดของไมเทาและ

สามารถลดระยะการเดินทางของผูที่มีความบกพรองทาง
สายตา 

3. เพ่ือพัฒนาไมเทาใหมีความสามารถท่ีเพ่ิมข้ึน 
 

ระเบียบวิธีวิจัย 
การออกแบบฮารดแวรจะแบงการทํางานเปน 3 

สวน คือ การออกแบบตัวของไมเทาสําหรับผูที่มีความ
บกพรองทางสายตา การออกแบบสวนวงจรไฟฟา และ
การออกแบบระบบโดยรวมของไมเทาสําหรับผูที่มีความ
บกพรองทางสายตา ซ่ึงมีรายละเอียดของฮารดแวร 
ดังตอไปน้ี 

1. การออกแบบตัวของไมเทาสําหรับผูที่มีความ
บกพรองทางสายตา ไมเทาสําหรับผูที่มีความบกพรอง
ทางสายตาเปนไมเทาที่ไดปรับปรุงจากเดิม ผูที่มีความ
บกพรองทางสายตาสามารถเดินทางไดดวยตัวเองและ
สามารถดูแลตนเองไดมากยิ่ งขึ้น  เพราะผูที่มีความ
บกพรองทางสายตาน้ันอาจจะมีจํานวนมากกวาผูดูแล จึง
ทําใหไมสามารถดูแลไดอยางทั่วถึง และนอกจากนี้ยัง
สามารถแจงเตือนเมื่อเจอส่ิงกีดขวางไดจากตัวระบบ   
อัลตราโซนิคเพ่ือปองกันอุบัติ เหตุที่อาจเกิดจากการ
เดินทางดวยการเดินเทา 

 

 
 

ภาพที่ 1 การออกแบบตัวเครื่องของไมเทา
สําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 
 

การออกแบบตัวเครื่องของไมเทาสําหรับผูที่มี
ความบกพรองทางสายตาภาพมีขนาด 120 เซนติเมตร มี
น้ําหนักโดยประมาณไมเกิน 0.90 กิโลกรัม มีบอรดราส
เบอรรี่พายท่ีใชประมวลผลจีพีเอสแท็กเกอรใชในการระบุ
ตําแหนงของผูที่มีความบกพรองทางสายตา และโมดูลจะ
มีการแจงเตือนแบตเตอรี่เมื่อแบตเตอร่ีออน ติดตั้งอยู
บริเวณดานในของเครื่อง และในสวนดานหนาของไมเทา
จะมีเซ็นเซอรเปนตัวเซนเซอรที่ใชจับภาพดานหนาของ
วัตถุสําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 

2. การออกแบบสวนวงจรไฟฟาการออกแบบ
สวนวงจรไฟฟาของไมเทาสําหรับผูที่มีความบกพรองทาง
สายตาจะแสดงการทํางานของอุปกรณของเครื่องไมเทา
สําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 

 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 2 วงจรไฟฟาของฮารดแวรภายในไมเทาสําหรับผู
ที่มีความบกพรองทางสายตา 
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3. การออกแบบวงจรไฟฟาสําหรับการตอวงจร
เซ็นเซอรรวมกับบอรดราสเบอรรี่พายจะเพ่ิมความเขาใจ
ในการตอวงจรสําหรับเซ็นเซอรรวมกับบอรด 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 3 วงจรไฟฟาการตอวงจรเซ็นเซอร
รวมกับบอรดราสเบอรรี่พาย 

 

 
 

ภาพที่ 4 การออกแบบระบบโดยรวมของไมเทา
สําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 

 
3. วิธีการใชงานไมเทาสําหรับผูที่มีความ

บกพรองทางสายตา จะเปนภาพรวมวิธีการใชงานของไม
เทาสําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา โดยจะมี
รายละเอียดการใชงานเปนข้ันตอนตาง ๆ จะทําใหเห็น

ภาพวิธีการใชงานไมเทาสําหรับผูที่มีความบกพรองทาง
สายตาตามโครงสรางที่ไดทําการออกแบบขางตน  

 

 
 

ภาพที่ 5 แผนภาพวิธีการใชงานของไมเทา
สําหรับผูที่มีความบกพรองทางสายตา 

 
ผลการวิจัย 

จากผลการทดสอบ เริ่มจากการจับระยะความ
แมนยําของวัตถุของตัวเซนเซอรเมื่อทดสอบความแมนยํา
ของตัวเซนเซอรแลว จึงไดทําการเริ่มตนเดินในระยะ 100 
เมตร วางสิ่งกีดขวางเพ่ือทดสอบไดผลวา การทํางานของ
เซนเซอรสามารถตรวจจับไดอยางแมนยําและความเร็ว
ของการหมุนมอเตอรจะสามารถเร็วข้ึนเมื่อวัตถุอยูใกล
เมื่อเดินออกหางจากวัตถุตัวมอเตอรสั่นสะเทือนจะลด
ความเร็วลง ตามระยะทาง สวนตอมา การทํางานของ
แบตเตอรี่เมื่อใกลจะหมดจะมีการแจงเตือนใหผูใชทราบ
โดยทันที การทํางานของจีพีเอสติดตามตัวสามารถระบุ
ตําแหนงไดตามที่ตัวจีพีเอสติดตามตัวสงกลับมา และเม่ือ
ไปหาตามท่ีจุดสงมาเปนสิ่งที่ตัวจีพีเอสติดตามตัวติดไว  
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สรุปและอภิปรายผล 
เซนเซอรที่จับสิ่งกีดขวาง โดยเซนเซอรจะคอย

ตรวจจับส่ิงกีดขวางที่อยูขางหนา และทําการแจงเตือน
ดวยมอเตอรสั่นสะเทือน กรณีที่แบตเตอร่ีของไมเทาหมด
จะมีการแจงเตือนเปนเสียงเปนการอํานวยความสะดวก
ใหกับผูที่มีความบกพรองทางสายตาในการเดินทาง      
ในกรณีที่เดินทางไปยังสถานที่ที่ตองการ ถาผูที่มีความ
บกพรองทางสายตาทําไมเทาหายจะมีตัวจีพีเอสติดตาม
ตัว ที่สามารถระบุตําแหนงของผูที่มีความบกพรองทาง
สายตา โดยทั้งหมดของไมเทาผานการทดสอบความ
ถูกตอง ตามวัตถุประสงค และขอบเขตของโครงงาน โดย
ทดสอบฮารดแวรที่ใชกับไมเทาในการเดินทาง จะเปน
การทดสอบไมเทาเดินทางไปยังสถานที่ที่ตองการไดดวย
ตนเอง และลดการกระแทกหรือชนกับสิ่งกีดขวางที่อยู
ข า งหน า  โ ดยการทดสอบจะ มี เซน เซอร และ ตั ว
สั่นสะเทือนคอยเตือน ถาหากเจอส่ิงกีดขวางจะทําการสั่น
เพ่ือใหผูที่มีความบกพรองทางสายตาหลบหรือเลี่ยง
เดินเสนทางอ่ืน 

 

ขอเสนอแนะ 
1. ปรับปรุงความแมนยําในการตรวจจับสิ่งกีด

ขวางใหมีประสิทธิภาพในการตรวจจับเพ่ิมมากข้ึน 
2. ปรับปรุงจีพีเอสติดตามตัวแจงสถานที่ให

แมนยํา 
3. เพ่ิมเขตการเดินทางในโหมดออฟไลนให

สามารถใชไดท่ัวประเทศไทย 
4. ปรับปรุงแบตเตอร่ีใหสามารถใชงานไดนาน

ขึ้นและรองรับทุกฟงกชันของการชารจแบตเตอรี่ 
5. การใชจีพีเอสติดตามตัว สามารถใชงานใน

ระบบออนไลนหรือเติมเงินเขาไปในระบบ ไม 
สามารถสงตําแหนงในระบบออฟไลนได 

6. การแจงเตือนแบตเตอรี่ในรูปแบบแอปพลิเค
ชัน 
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